
map_set [, lat0] [,lon0] [,rot]
– parametry: na kterou pozici má být centrováno + o kolik otočeno

– /jméno_projekce (seznam možných lze získat pomocí map_proj_info,proj_names=jmena)

– charsize, color

– /grid, /continents

– glinestyle, glinethick (čím se kreslí rovnoběžky a poledníky)

– mlinestyle, mlinethick

– label=číslo (pojmenuje rovnoběžky a poledníky, číslo udává každý kolikátý)

– latdel, londel (jak daleko od sebe rovnoběžky/poledníky)

– latalign, lonalign (zarovnávání)

– latlab, lonlab (kde jsou umístěny šířkové/délkové popisky)

– /noborder

– limit=[latmin,lonmin,latmax,lonmax]

map_image
– image, [startx, starty], [xsize,ysize]

– latmin= , latmax= , lonmin= , lonmax=

– min_value= , max_value= (hodnoty menší/větší rovné tomuhle budou nastaveny na missing)

– missing= (jakou barvou se kreslí missing)


